Lugar Geomeétrico das Raizes - LGR

Root Locus Editor for Open Loop 1(OL1)

ps[[T T T T T T T T ] As raizes da equacao caracteristica
em funcao de um parametro (K)
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LGR
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Especificacoes de Projeto
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Especificacoes: t €< s

Aproximacao para uma
dindmica dominante de 22 ordem (o = {w ):

-Tempo de acomodagao (2%) t. =4/o,
-Tempo de subida t, (10-90%) = 1,8/w,
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Representacao vetorial

de numeros compl
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Representacao Vetorial
de Numeros Complexos
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Funcao complexa de um vetor
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LGR — Sistema em Malha Fechada

Funcdo de
Transferéncia

Sinal .
do canal direto )
Entrada atuante Saida
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Sistema em Malha Fechada Fun¢ao de Transferéncia Equivalente

Complementos - Controle Dindmico — ENE/UnB Prof. Adolfo Bauchspiess CDin6 - 8



Quais pontos no plano s podem ser LGR?

T(s)

- KG(s)
14+ KG(s)H(s)

# Eqg. Caracteristica

KG(s)H(s) = —1

=1£(2k +1)180° k=0,£1,42,43,...

IKG(s)H(s)| = 1

# Condicao de Mddulo

ZKG(s)H(s) = (2k +

1)180° # Condicao de Fase
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