Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. 10.51
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. 10.53
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Fig. 10.54
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia
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Fig. 10.56
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. 10.57
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Fig. 10.58
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Fig. 10.59
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. 10.60
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Fig. 10.61
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Fig. P10.1
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. P10.2
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. P10.4
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Fig. P10.5
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Fig. P10.6
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. P10.7
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. P10.8
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Fig. P10.9
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Fig. P10.10
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. P10.11
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. P10.12
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Fig. P10.13
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Capitulo 10: Técnicas de Resposta de Freqiiéncia

Fig. P10.14
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Fig. P10.16

Diagrama de blocos de um
sistema de estabilizacao de
rolamento de um navio

A Atuador da Dinimica do Angulo de
Angulo de Erro de Anoulo superficie navio em rolamento
rolamento EUO Transdutor hidrodindmica rolamento real,
desejado, de rolamento,
0,(s) 4 6.(s) Tensao 0.5 Torque 9 0,(s)
- 5 - : - -
h s+4 s+ 09s+9
28

Copyright © 2003 LTC - Livros Técnicos e Cientificos Editora S.A. Copyright © 2000 John Wiley, Inc.



