Capitulo 11

Projeto por Intermédio da Resposta
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Capitulo 11: Projeto por Intermédio da Resposta de Freqiiéncia
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Capitulo 11: Projeto por Intermédio da Resposta de Freqiiéncia

Tabela 11.1

Caracteristicas do sistema compensado em
ganho do Exemplo 11.1

Especificacao Valor
Parametro proposta real
Ky — 16,22
Margem de fase 59,2° 59,2°
Freqiiéncia de margem de fase — 14,8 rad/s
Ultrapassagem percentual 9,5 10
Instante de pico 0,18 s

Copyright © 2003 LTC - Livros Técnicos e Cientificos Editora S.A. Copyright © 2000 John Wiley, Inc. 5



Capitulo 11: Projeto por Intermédio da Resposta de Freqiiéncia

Fig. 11.4
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Fig. 11.6
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Capitulo 11: Projeto por Intermédio da Resposta de Freqiiéncia

Tabela 11.2

Caracteristicas do sistema compensado por
atraso de fase do Exemplo 11.2

Especificacao Valor
Parametro proposta real
Ky — 16,22
Margem de fase 59,2° 62°
Freqiiéncia de margem de fase — 14,8 rad/s
Ultrapassagem percentual 9,5 10
Instante de pico 0,18 s
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Fig. 11.9 y
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Capitulo 11: Projeto por Intermédio da Resposta de Freqiiéncia

Tabela 11.3

Caracteristicas do sistema compensado por
avanco de fase do Exemplo 11.3

Valor real com Valor real com
Parametro Especificagio compensacao compensacao por
proposta do ganho avanco de fase
K, 40 40 40
Margem de fase 48,1° 33,9° 45,5°
Freqiiéncia de margem de fase 29,7 rad/s 39 rad/s
Banda passante a malha fechada 46,6 rad/s 50 rad/s 68,8 rad/s
Ultrapassagem percentual 20 40 21
Instante de pico 0,1s _ 0,1s 0,075 s
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Fig. 11.10

a. O Simulador de
Direcao de lowa;
b. teste de direcao
em simulador com
imagens realistas

Cortesia de Jim Stoner,
The University of lowa.

®)

Copyright © 2003 LTC - Livros Técnicos e Cientificos Editora S.A. Copyright © 2000 John Wiley, Inc. 14
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Fig. 11.11
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Fig. 11.12
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Capitulo 11: Projeto por Intermédio da Resposta de Freqiiéncia

Tabela 11.4

Caracteristicas do sistema compensado por
ganho do Exemplo 11.4

Especificacido Valor
Parametro proposta real

K, 12 12
Margem de fase 55° 57°
Freqiiéncia de margem de fase 1,7 rad/s
Banda passante a malha fechada 2,29 rad/s 3,1 rad/s
Ultrapassagem percentual 13,25 12
Instante de pico 2,08 1,59 s
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Fig. P11.1
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Fig. P11.2
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Fig. P11.5
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