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A. Fórmulas Úteis 

a. Identidades Trigonométricas: 
sin(2𝑥) = 2sin𝑥 cos𝑥 

cos(2𝑥) = cos2𝑥 − sin2𝑥 

sin2𝑥 + cos2𝑥 = 1 

cos2𝑥 =
1

2
(1 + cos2𝑥) 

sin2𝑥 =
1

2
(1 − cos2𝑥) 

sin(𝑥 ± 𝑦) = sin𝑥 cos𝑦 ± cos𝑥 sin𝑦 

cos(𝑥 ± 𝑦) = cos𝑥 cos𝑦 ∓ sin𝑥 sin𝑦 

tan(𝑥 ± 𝑦) =
tan𝑥 ± tan𝑦

1 ∓ tan𝑥 tan𝑦
 

𝑎 cos𝑥 + 𝑏 sin𝑥 = √𝑎2 + 𝑏2cos(𝑥 + tan−1(−𝑏/𝑎)) 

 

b. Algumas Integrais 

∫ 𝑥 sin(𝑎𝑥) 𝑑𝑥 =
1

𝑎2
(sin(𝑎𝑥) − 𝑎𝑥 cos(𝑎𝑥)) 

∫ 𝑥 cos(𝑎𝑥)𝑑𝑥 =
1

𝑎2
(cos(𝑎𝑥) + 𝑎𝑥 sin(𝑎𝑥)) 

∫ 𝑥2sin(𝑎𝑥)𝑑𝑥 =
1

𝑎3
(2𝑎𝑥 sin(𝑎𝑥) + 2cos(𝑎𝑥) − 𝑎2𝑥2cos(𝑎𝑥)) 

∫ 𝑥2cos(𝑎𝑥)𝑑𝑥 =
1

𝑎3
(2𝑎𝑥 cos(𝑎𝑥) − 2sin(𝑎𝑥) + 𝑎2𝑥2sin(𝑎𝑥)) 

∫ 𝑥𝑒𝑎𝑥𝑑𝑥 =
𝑒𝑎𝑥

𝑎2
(𝑎𝑥 − 1) 

∫ 𝑥2𝑒𝑎𝑥 =
𝑒𝑎𝑥

𝑎3
(𝑎2𝑥2 − 2𝑎𝑥 + 2) 

∫
1

𝑥2 + 𝑎2
𝑑𝑥 =

1

𝑎
tan−1

𝑥

𝑎
 

∫
𝑥

𝑥2 + 𝑎2
𝑑𝑥 =

1

2
ln(𝑥2 + 𝑎2) 

∫
𝑥

𝑎4 + 𝑥4
𝑑𝑥 =

1

2𝑎2
tan−1

𝑥2

𝑎2
 

 

 



c. Tabela de Transformadas de Fourier: 
 

𝑔(𝑡) = ℱ−1{𝐺(𝑓)} = ∫ 𝐺(𝑓)𝑒𝑗2𝜋𝑓𝑡𝑑𝑓 
∞

−∞

 𝐺(𝑓) = ℱ{𝑔(𝑡)} = ∫ 𝑔(𝑡)𝑒−𝑗2𝜋𝑓𝑡𝑑𝑡
∞

−∞

 

𝛿(𝑡 − 𝑡0) 𝑒−𝑗2𝜋𝑓𝑡0   

𝑒𝑗2𝜋𝑓0𝑡 𝛿(𝑓 − 𝑓0) 

𝑡𝑛𝑒−𝑎𝑡𝑢(𝑡) 𝑛!

(𝑎 + 𝑗2𝜋𝑓)𝑛+1
 

𝑒−𝑎∣𝑡∣ 2𝑎

𝑎2 + 4𝜋2𝑓2
 

cos(2𝜋𝑓0𝑡) 1

2
[𝛿(𝑓 − 𝑓0) + 𝛿(𝑓 + 𝑓0)] 

sin(2𝜋𝑓0𝑡) 1

2𝑗
[𝛿(𝑓 − 𝑓0) − 𝛿(𝑓 + 𝑓0)] 

𝑢(𝑡) = {
0 , 𝑡 < 0
1/2 , 𝑡 = 0
1 , 𝑡 > 0

 
1

2
𝛿(𝑓) +

1

𝑗2𝜋𝑓
 

sgn(𝑡) = {
−1 , 𝑡 < 0
0 , 𝑡 = 0
1 , 𝑡 > 0

 
1

𝑗𝜋𝑓
 

rect (
𝑡

𝜏
) =

{
 
 

 
 0 , |𝑡| >

𝜏

2

1/2 , |𝑡| =
𝜏

2

1 , |𝑡| >
𝜏

2

 |𝜏|sinc(𝜋𝑓𝜏) 

sinc(2𝜋𝐵𝑡) =
sin(2𝜋𝐵𝑡)

2𝜋𝐵𝑡
 

1

∣ 2𝐵 ∣
rect (

𝑓

2𝐵
) 

𝛥 (
𝑡

𝜏
) = {

1 −
2|𝑡|

𝜏
, |𝑡| ≤

𝜏

2

0 , |𝑡| ≥
𝜏

2

 
𝜏

2
sinc2 (

𝜋𝑓𝜏

2
) 

∑𝛿(𝑡 − 𝑛𝑇)

∞

−∞

 
1

𝑇
∑𝛿 (𝑓 −

𝑛

𝑇
)

∞

−∞

 

𝑘1𝑔1(𝑡) + 𝑘2𝑔2(𝑡) 𝑘1𝐺1(𝑓) + 𝑘2𝐺2(𝑓) 
𝐺(𝑡) 𝑔(−𝑓) 
𝑔(𝑎𝑡) 1

∣ 𝑎 ∣
𝐺 (
𝑓

𝑎
) 

𝑔(𝑡 − 𝑡0) 𝐺(𝑓)𝑒−𝑗2𝜋𝑓𝑡0  

𝑔(𝑡)𝑒𝑗2𝜋𝑓0𝑡 𝐺(𝑓 − 𝑓0) 

𝑔1(𝑡) ∗ 𝑔2(𝑡) = ∫ 𝑔1(𝜏)𝑔2(𝑡 − 𝜏)𝑑𝜏
∞

−∞

 

                          = ∫ 𝑔1(𝑡 − 𝜏)𝑔2(𝜏)𝑑𝜏
∞

−∞

 

𝐺1(𝑓)𝐺2(𝑓) 

𝑔1(𝑡)𝑔2(𝑡) 𝐺1(𝑓) ∗ 𝐺2(𝑓) 
𝑑𝑛𝑔(𝑡)

𝑑𝑡𝑛
 (𝑗2𝜋𝑓)𝑛𝐺(𝑓) 

∫ 𝑔(𝑥)𝑑𝑥
𝑡

−∞

 
𝐺(𝑓)

𝑗2𝜋𝑓
+
1

2
𝐺(0)𝛿(𝑓) 

 



d. Tabela de Transformadas de Hilbert 
𝑔(𝑡) 

𝑔ℎ(𝑡) =
𝐺(𝑓)

𝑗2𝜋𝑓
+
1

2
𝐺(0)𝛿(𝑓) 

𝑔ℎ(𝑡) −𝑔(𝑡) 
sin 𝑡 −cos 𝑡 
cos 𝑡 sin 𝑡 
1

𝑡2 + 1
 

𝑡

𝑡2 + 1
 

sinc 𝑡 1 − cos𝑡

𝑡
 

𝛿(𝑡) 1

𝜋𝑡
 

rect(𝑡) 1

𝜋
ln
∣
∣
∣𝑡 + 1/2

𝑡 − 1/2∣
∣
∣
 

 

 

  



B. Tabelas 

Tabela da Função Q 
x Q(x) x Q(x) 

0,1 4,60E-001 3,1 9,68E-004 

0,2 4,21E-001 3,2 6,87E-004 

0,3 3,82E-001 3,3 4,83E-004 

0,4 3,45E-001 3,4 3,37E-004 

0,5 3,09E-001 3,5 2,33E-004 

0,6 2,74E-001 3,6 1,59E-004 

0,7 2,42E-001 3,7 1,08E-004 

0,8 2,12E-001 3,8 7,23E-005 

0,9 1,84E-001 3,9 4,81E-005 

1,0 1,59E-001 4,0 3,17E-005 

1,1 1,36E-001 4,1 2,07E-005 

1,2 1,15E-001 4,2 1,33E-005 

1,3 9,68E-002 4,3 8,54E-006 

1,4 8,08E-002 4,4 5,41E-006 

1,5 6,68E-002 4,5 3,40E-006 

1,6 5,48E-002 4,6 2,11E-006 

1,7 4,46E-002 4,7 1,30E-006 

1,8 3,59E-002 4,8 7,93E-007 

1,9 2,87E-002 4,9 4,79E-007 

2,0 2,28E-002 5,0 2,87E-007 

2,1 1,79E-002 5,1 1,70E-007 

2,2 1,39E-002 5,2 9,96E-008 

2,3 1,07E-002 5,3 5,79E-008 

2,4 8,20E-003 5,4 3,33E-008 

2,5 6,21E-003 5,5 1,90E-008 

2,6 4,66E-003 5,6 1,07E-008 

2,7 3,47E-003 5,7 5,99E-009 

2,8 2,56E-003 5,8 3,32E-009 

2,9 1,87E-003 5,9 1,82E-009 

3,0 1,35E-003 6,0 9,87E-010 

 


