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CDigPrj2 - Segundo Projeto

Controle PID Anti-Windup com Rejeicao de Perturles;o

1. Objetivo:
Projetar um controlador PID anti-windup discretitizendo o LGR.Verificar em simulacdo se a satuoad@ atuador ndo
prejudica as especificagbes de projeto. Verificajeicdo de perturba¢des constantes e senoidais.

2. Resultado Esperado:
Mostrar na tela do PC, em tempo real, a referéneiaa e sinal de controle para o controle PID @eicdo de perturbagdes.

3. Experimento Proposto:

- O experimento tera duracao total den3a.

- A referéncia é uma onda quadrada entre 40°C €,5#¥riodo 40Geg.

- A partir de 600seg sera incluida a agao anti-wpnao controlador PID.

- A partir de 1200seg sera acionado um ventilagoargdo uma perturbacgdo senoidal com nivel DC. 8ercb4seg e amplitude
PWM entre 256-1023 (evitando a zona morta do \amiil)
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Figura 1 - Visdo esquematica do projeto 2.

4. Especificacdes de Projeto:

- Sobrepasso projetado em malha fechada 42%.
- Tempo de pices 20 seg.

- Rejeicao de perturbacdes constantes.

- Periodo de amostragem deed.

- Resolucéo da temperatura0,1°C.

5. Projeto:

1. Identificar o modelo do processo em malha alfarainput(3600,'PRBS',[0 .01],[512-128 512+12&jgnho, constante de
tempo e atrasos.

2. Projetar no LGR o controlador PID discreto (&isd).

3. Simular o processo considerando perturbacdtueséo do atuador. Verificar as especificagdes.

4. Refinamento do projeto.

. Verificag8o experimental:

. Acrescentar o ventilador ao projeto Prj1CDigapgerar as perturbacoes.
. Implementacéo do controle PID anti-windup digzre

. Validacao e Testes
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7. Relatorio:
Incluir no relatorio o LGR, simulag6es, circuitoplamentado, codigo fonte e resultados experimentais

Nota: Observem a formatacdo em duas colunas!! - Roteiro
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