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Introducao

e Serao apresentados principios basicos para
gerar modelos de sistemas elétricos, as
analogias com sistemas mecanicos, elementos
elétricos e transformadores elétricos.



Sistemas elétricos

Caracteristicas:

— Tensao e corrente;
— Trabalho;

— Poténcia elétrica;
— Energia elétrica;
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Elementos elétricos
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Exemplos de modelagem de sistemas
elétricos
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Exemplos de modelagem de sistemas
elétricos

chave i
L
P — A
.I_
Vi oo vel ez | i ! v,
H
i +ip =0 (equagio vilida para { > 0 = chave abertay Ve =V, =0 (equagio vilida para £ >0 = chave aberta)
1 ¢f _ dVe ) 1 J'f . ) diy
- rood = : |7 = — T L ) Iy = [, —=
L) .[n]" d*i e ot “T e dot G L i
Mas ¢ o= =iy, resulia:
Mas como ;= I, resulta: Mas como i¢ fy.» resulta
1 ! , 1 . ,
i = — Vo et + dgq Ve = ‘—1‘[ 'L elt +1Ve(0)
l"!f‘l | f
Ve 1 p bl Vi A+ Vef0) =0
= V- dt + =0 e CJo ™ )
rr 7 Ju G Lo i
o, =iy )
12r,. . dliy _
1. +Vpe =0 L +ip =10

r’.‘l|' il =



Analogias entre sistemas mecanicos e
elétricos

" PRIMEIEA ANALOGIA B SEGUNDA ANALOGTA
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Procedimento para geracao de
analogo elétrico mecanico
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Procedimento para geracao de
analogo elétrico mecanico

k
im — o f— ' L
™ ]

¥, |
~elf—— F P=ap 4

. m — - | WL !
] ] = fa = —4A

ilt L

F.=F-F . di c r."'1:1
F-=m-a=m-x Fo =k-x _E L rrﬁ':
mox=F(t)-k-x d21 2 g2 ;
Analogias: € < m [« 1k f)=C—+— . C ,,l = j(l) - —

= A =X I = v



Procedimento para geracao de
analogo elétrico mecanico

: L. C
e I
4 - I I
e i
Vi Ve
Irl 8 r.ll
17 =1 + 1y V= L= Vg=-
! ‘ . it L
_ |'|r."l|' ) r.'l'.l'lr
i=— oV =L —
ift il =
I- I-
=L —+L . Sl oL
"fll'_ 'f. l-lr:- fa
Analogmas: L «» m C oo 1k

1'% I ] * X I % U



Procedimento para geracao de
analogo elétrico mecanico
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Introducao a circuitos magneéticos
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Transformadores elétricos
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Exemplo de modelagem de sistema
com transformador elétrico
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Conclusoes

e Com os assuntos estudados nesta aula o
engenheiro de controle de processos ou
eletricista sera capaz de:

— Conhecer os elementos e propriedades de
sistemas elétricos, Analogias entre sistemas
mecanicos e elétricos, e transformadores;

— Modelar alguns sistemas elétricos.
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