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1 Informacoes Gerais

Curso: Engenharia Elétrica e Mecatronica
Perfodo: 2012/2° Sem.
Professor: Eduardo Stockler Tognetti (http://www.lara.unb.br/~eduardo)

Horério das aulas: Teoria (Turma B): Ter¢a e Quinta-feira, 16:00 — 17:50

Local: Auditério SG-11

2 Ementa

1. Introducao

e Elementos de uma malha de controle
e Terminologia e simbologia (norma ISA)

e Diagrama de Processos & Instrumentagao (P1&D)
2. Modelagem matematica de processos

e Revisao conceitos basicos (termodinamica)
e Balancos de massa e energia

e Modelagem de processos industriais
3. Retardo de transporte (atraso)
4. Valvulas de controle

e Descricao de valvulas de controle

e Tipos de valvulas de controle



Caracteristicas

5. Controlador PID

Algoritmos

Técnicas de projeto

6. Estratégias de controle de processos

Controladores tipo cascata
Controladores tipo feedforward
Controladores tipo razao
Controladores tipo split-range
Controladores tipo override

Compensacao de tempo morto

7. Indicadores de desempenho de malhas de controle

8. Controle avancado de processos
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4 Metodologia de Ensino

O curso é composto por aulas tedricas, duas vezes por semana, ministradas em periodos
de 1h50 (uma hora e cinquenta minutos), sem intervalo.

A péagina da disciplina para avisos e material relacionado ao curso é http://www.
lara.unb.br/~eduardo.

5 Critério de Avaliacao

Serao aplicadas duas provas (P; e Py). A avaliacdo serd individual e sem consulta a
qualquer material didatico. O uso de maquinas calculadoras podera ou nao ser permitido,
dependendo do conteiido da prova. A revisao de prova podera ser feita no maximo
até uma semana apds a divulgacao da respectiva nota. Também sera aplicado
no decorrer do semestre listas de exercicios para preparacao para as provas e projetos
computacionais a serem entregues para avaliacao.

Ao final do semestre sera aplicada uma prova substitutiva, abordando todo o contetido
da disciplina, somente para os que nao tiverem feito uma das provas (P, e P2). Sé
poderao fazer a prova substitutiva aqueles que apresentarem documentacao
justificando a auséncia em uma das provas.

As provaveis datas das provas sao:

Prova 1 (P1) 13/12/2012
Prova 2 (P2) 21/02/2013
Prova Substitutiva | 28/02/2013

A média da teoria (MTeo) serd computada da seguinte forma:

P+ P

MTeo =
eo 5

A média final (MF) da disciplina serda computada da seguinte forma:
MF = 60%MTeo + 40%MProj

em que MProj é a média aritmética dos projetos computacionais.
IMPORTANTE: Para ser aprovado o aluno deverd ter médias MTeo e MLab iguais ou
superiores a 5,0 e presenca superior a 75% nas aulas.



